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De |la colaboracion entre Adiatek, la cual tiene sus propias raices en el sector para soluciones industriales nacio una fregadora de pavimentos de conduccion
del cleaning, y , realidad japonesa dedicada al desarrollo electronico autonoma gue conjuga todos los valores fundamentales de los dos partner.
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L a modalidad de Teaching de la
n-8UdniZ

La tecnologia a la base del funcionamiento se divide en 2
fases distintas:

« La Comprension del trabajo para hacer por parte de la
mMmaquina vy la memorizacion del mismo bajo forma de un
recorrido.

« Repeticion del recorrido saliendo del punto de salida
definido durante la modalidad de Teaching.

A-aldriZ permite 2 modalidades de aprendizaje

Playback

ParaelutilizodelamodalidadPlayback,
el operador, como primera accion,
sigue el ciclo de limpieza completo, asi
como debera luego ser realizado por
la maguina autonomamente. Todos
los detalles del recorrido vy las configuraciones (portada de agua, presion de los
cepillos, etc.) seran memorizados v reproducidos fielmente.

El Playback es util para limpiar zonas estrechas y congestionadas, con pocas
variaciones de configuracion en el ambiente.

Perlmeter

modalidad Perimeter, ¢l
operador tiene solo que definir el
perimetro externo de la zona para
limpiar, la maquina gestionara en
modo optimale la limpieza de la parte

Interior.
El Perimeter es un método de aprendizaje muy rapido, interesante para el

tratamiento de grandes zonas con pocos elementos en su interior, donde la
configuracion ambiental viene regularmente modificada.

Con esta modalidad, el punto de llegada del recorrido tiene que ser el mismo
gue el punto de salida.
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Secuencia de trabajo vy Tablero de comandos

COm blnaCK’)n de Teachlng El tablero de cpmando_s es un touch screen .de 7 pulgadas que permite una
comunicacion simple e intuitiva entre la maquina vy el operador.

Todaslas funciones, seaen modalidad operador gue enautonoma, son claramente

identificadas de logos intuitivos que permiten una disposicion rapida al trabajo

Al inicio de un ciclo de trabajo autonomo, el operador tiene la posibilidad de crear
con A-aldniZ.

una secuencia gque combinara automaticamente mas recorridos memorizados
también en modalidades distintas. Ademas, esta funcion tiene la gran ventaja
de dar al programador la posibilidad de realizar recorridos mas breves y por
esto mas flexibles.

A-BUARIZ scra en grado de gestionar situaciones nuevas, no integrantes del
proceso de aprendizaje, asi garantiza la seguridad de personas y cosas.

En cualguier momento, la fase de aprendizaje o repeticion puede ser suspendida
por el operador, sin gue esto influya sobre el resto del recorrido.

Si A-@UdriZ encuentra un nuevo obstaculo durante la fase de prueba, busca de
evitarlo y retoma su recorrido lo antes posible. Si esto no sucediera, sera enviada
una notificacion por medio del telematics al operador.
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Trabajar en seguridac

A-BUdRiZ esta dotada de 3 sistemas de seguridad que trabajan al mismo tiempo
y estan en grado de hacerla desplazar en total autonomia. En adjunta, sobre
los lados de la maguina, estan presentes 3 protectores para chogues que al
contacto con un obstaculo imprevisto, estos ultimos detienen automaticamente




L OS sensores Lidar

A-BUARTZ esta dotada de 2 sensores Lidar (light detection and ranging), uno anterior y uno posterior,
qgue permiten la realizacion de un mapa del ambiente del recorrido. La maquina por esto se puede
posicionar en el espacio y gestionar rapidamente eventuales imprevistos.

|.a camara 3D

En la parte anterior de la maquina esta posicio-
nada una cadmara 3D.

El amplio radio de vision de la camara, permite
de relevar obstaculos hasta una altura de 700
mm del pavimento vy variaciones del mismo,
también amplias, como por ejemplo escalones.
En el caso hubiera obstaculos cuando posible
A-BUARTZ buscara de evitarlos y de retomar su
recorrido.

Sensores de
Ultrasonidos

Los 3 sensores de ultrasonidos, colocados
en la parte anterior y lateral, proporcionan
ulterior seguridad para la gestion de eventuales
obstaculos no identificados durante el
aprendizaje.

Estan también en grado de tener en cuenta
obstaculos transparentes, por ejemplo ventanas
de vidrios de negocios.




La maquina esta siempre en contacto con el operador atravesando de TELEMATICS.

Gracias a este dispositivo, el operador tiene siempre la visibilidad de la secuencia del mapa que la
maguina esta haciendo, el tiempo faltante para terminar el trabajo v la indicacion de eventuales
problemas, errores 0 avisos gue la maquina senala.

Ademas, en caso de problemas, sera advertido en tiempo real con notificaciones transmitidas
directamente al smartphone.

Productividad tedrica:
Rendimiento horario teorico:
Ancho de trabajo:

Ancho boquilla de secado:
Motor de cepillos:

Presion de cepillos:
Velocidad de cepillos:
Velocidad de cepillos:
Velocidad de avance:
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Dashboard macchina

Motor de aspiracion:
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Peso de la maqguina (con baterias Li):
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Tipo de alimentacion
Tipo de alimentacion x2:

Clase:
Grado de proteccion:

Nivel de ruido;

3425 m?/h

6 h

685 mm

900 mm
2x350 Watt
max 52 Kg
160 giri/min
2x355 mm

4 km/h

10%

570 Watt

160 mbar
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L: 1634 mm
W: 922 mm

H: 1350 mm
340 kg

24V / 330 Ah
L: 532 mm

W: 187 mm

H: 325 mm

Il

IP X3

liv 1. 67 dB (A)
liv 2: 70 dB (A)
liv 3: 76 dB (A)



Via Monte Pastello, 14
San Giovanni Lupatoto
37057 Verona - Italia

Tel. +39 045 877 9086
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